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фахового iспи,гу для абiтурiентiв, якi вступають до НУ <Запорiзька
полiтехнiка)) на Ijавчання за ocBiTHiM ступенем ((магiс,гр> на ocнoвi НРК6,
FtРК7 за спеtIiальнiстю G7 <Автоматизацiя, комп'Iотерно-iнтегрованi
,I,exFI 

оJI огiТ,га робото,гехн i ка>.

Для оцirrки зна[Iь абiт,урiсн,гiв на фаховому icпl.tтi tPaxclBoto атестаttiйноtо
KoMicieTo розробlтеrri кри,герiаlrьно-орiсн,говаI]i r,ес,говi зав/lаt,tltя, якi

/lозI]оJlяIо,гь встанови,ги piBerrb сформованос,гi комIIеl,еIlтt,tос,гей лlеобхi/tгtих

.цjlя засвосн[lя змiсту tIав.Iання за спецiальrtiс,гtо G7 <Автома,гlлзацiя,
комп'ютерttо-itlтеt,рованi технологiТ та робо,готехнiка> (<Автоматизаttiя,
MexaTpoI: iKa та робототехнiка>).

Формат проведення фахових iспитiв та поряlIок Тх вiдеофiксаrtiТ
вt,tз}IачаIот:r,ся вiдповiдними полох(еннями Правил прrайому до FIацiональI{ого
ytliBepcltтeтy <Заriорiзька полiгехнiка> в 2026 рочi.

Вс,гуtтtlикр1 IIoвиннi знати i вмiти:
*- ociloBl{i ,георс,глlчнi питання з базовI,Iх та фахових длlсtlиtiлiн;
.. застосовуI]ати знання з математики, в обсязi, необхi:-trrому /lля

ВикоI)Ис'ГаннЯ МаТеМа'гичFIИХ методiв l(ля аналiзу i сlаll,гезу систем
it B,I,o \4 а,гI{заr t iT,

зl].с,госоr]увати зI{аннrI з (liзики, еJlектро,Iехгl ii<и, е";lеlс,грон iки i

MiKpt,lltpoltccopttoT t,ехtliки, в обсязi, необхiдном)i lulя розумirlllя ttpotleciB в

сис,гсNlах ав,гомати,заttiТ,га комп'Iот,ерr,rо-it{l,егроваI{rtх,i,ехIIо.llоi,iях;
- в1,Iконува,ги аналi:з об'ек,гiв ав,гопла,гизацii на c)cHoвi знань [Ipo tlpoIlc]c1,1,

Lцо I1 }IiIx вiлбуваю,гъся та застосовувати методи TeopiT аI]тоiиа,гич}I0I-о

ксруваIiня дJIя llостtiдiкення, аналiзу ,га синтезу систем автоматиLl]tо{'о

керуваItня;

--зас,I,осоI]уват]l методи системЕого атiа-пiзу, матеNlатрILlIIсtго

\1оrlеJIюRення, iден,гиdэiкацiТ та числовi методи для розооблеti1,1Я
л"lатема,гиLlilих пцо.целtсi.i oKpcN,II,Ix елементiв та систем а.IзтоматизацiТ гз tJ,iJlotиy,

/iJIя атtаtлiзу якосr,i Тх функuiонуваI{ня iз вLIкористанIIя}д новi'гtliх
KoN,III' Iотсlрtl и х r,exH оl-tог iй ;

.- обгруп,Iовi вати вибiр техttiчrrttх засобiв ав,тоN,Iа],рlзаriiТ rta octloBi

ро:зуtчtittня llриtttlигtiв Тх робо,ги аtлшtiз\, Тх.властиtзостей, IiризIiаt'Iеtl1,1я ;

.гехнitаltих характерI,Iсl,ик з ураху,Rit}II{Я]\4 I]I,i\1oI, /lo cl{c,l,eM1.I автоN,lLl I,1.1заrril' i

ексIIJIуаl,ацiйт-tttх умов; l{алаI,оllж},ва,гI,i техtliчлti засоби ав,гома,гизаrtil'l,а
сисl,еми керуваrIня;
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- використовувати для вирiшення професiйних завдань HoBiTHi
технологii у гаlryзi автоматизацii та комп'ютерно-iнтегрованих технологiй,
зокрема, проекцувацня багаторiвневих систем керування, збору даних та iх
архiвування для формування бази даних параметрiв процесу та iх вiзуалiзацii
за допомогою засобiв людино-машинного iнтерфейсу;

-обгрунтовувати вибiр технiчноТ структури та вмiти розробляти
прикJIадне програмне забезпечення для мiкропроцесорних систем керування
на базi локtlльних засобiв автоматизацii, промислових логiчних контролерiв
та програмованих логiчних матриць i сигнальних процесорiв;

- користуватись сучасними комп'ютерними та iнформацiйними
технологiями для вирiшення професiйних завдЕIнь, програмувати та
використовувати прикпаднi та спецiалiзованi комп'ютерно-iнтегрованi
середовища для вирiшення задач автоматизацii;

- працювати з рiзними джерелами iнформацii;

- пояснювати i застосовувати поняття i термiни.

При пiдготовцi завдань комiсiя видiлила TaKi ocHoBHi роздiли з
перелiком тем:

1. Програмування:
- структурне програмування: типи даних, змiнi, умовний оператор,

оператор цишу, функцiя;
- основи об' ектно-орiентованого пр ограмування.

2. Системи керування базами даних:
- основи баз даних: визначення, роль i завдання бъз даних у с)часних

iнформацiйних системах;

- моделi баз даних: реляцiйна модель, об'ектно-орiснтована модель,
iерархiчна модель;

система керування базами даних (СКБЩ): понrIття, види СКБД,
ocHoBHi функцiТ;

- мова SQL: основи SQL, створення, читаннrI, оновлення, видалення
даних (CRUD);

- нормЕtлiзацiя баз даних: процес нормалiзацii, нормальнi форми.
3. Математичне моделювання та системний аналiз.

основи математичного моделювання: визначення, види моделей,
методи побудови модепей;

лiнiйнi моделi: система лiнiйних рiвнянь, матричний метод
розв'язування;

целiнiйнi моделi: нелiнiйнi рiвняння, методи наближеного
розв'язування;

- системниЙ аналiз: основи системного пiдходу, ана.гtiз скJIадних систем;
- кiнематичнi моделi роботiв: визначення кiнематики, ocHoBHi поняття

кiнематики роботiв, кiнематичнi рiвняння для роботiв;
Динамiчнi моделi робототехнiчних систем: визначеннrI динамiки

роботi, рiвняння руху роботiв.



- моделювання систем з багатьма ступенями вiльностi.
4. Комп'ютерна електронiка:

- основи електронiки: поняття електронних компонентiв, типи сигналiв;
- логiчнi елементи та схеми: базовi елементи логiки, iнтегральнi схеми;
- аналогова електронiка: операцiйнi пiдсилювачi, фiльтри, стабiлiзатори

напруги;

- цифрова електронiка: основи цифрових схем, перетворення сигналiв;

- мiкроконтролери та ix програмування: робота з мiкроконтролерами,
базовi принципи програмування;

- схеми керування та обробка сигналiв: аналiз та синтез схем керування.
5. Проектування пристроiЪ на ПЛIС:

- основи ПЛIС: що таке програмованi логiчнi iнтегральнi схеми;

- apxiTeKrypa ПJtrС: блоки, структури та конфiryрацiя ПЛIС;
- мови опису апаратури: VHDL, Verilog;
- проектування та моделювання ПЛIС: розробка схем, налаштування,

симуляцiя;

- оптимiзацiя та синтез: методи оптимiзацii проектiв для ПЛIС;
- iнтеграцiя ПJIIС в системи: зв'язок з мiкроконтролерами та iншими

пристроями.
6. Основи виробництва:

основи виробництва та iнструмент€Lльного процесу: систематичнi
помилки та ik вплив на точнiсть вимiрiв, методи з'еднання в технологii та ix
переваги;

- погпибпене розумiння технологii та матерiалiв: матерiа-гrи та засоби для
паяння, хiмiчнi реакцii та затвердlкувачi у кпеях, методи з'еднання за
допомогою пластичноi деформацii;

поглиблена оцiнка технологiчних систем та проектування:
маршрутниЙ опис технологiчного процесу, принципи концентрацiТ операцiй
У виробництвi, Методи визначення rrок€вникiв якостi, використання систем
автоматизованого про ектування.
7. Електромеханiка:

- осНоВи електричних кiл: закони Кiрхгофа, методи аналiзу електричних
кiл;

МаГНiтНi поJuI та ix застосування: електромагнiтна iндукцiя,
трансформатори;

електричнi матrтини: двиryни постiйного та змiнного струму,
генератори;

керування: принципи побудови та
застосування;

- технiчнi засоби автоматизацii: типи датчикiв, aKryaTopiв, конц)олерiв.
8. Основи мехатронiки та робототехнiки:

MexaTpoHiKa: iнтеграцiя механiчних, електричних, комп'ютерних
систем;

- робототехнiчнi системи: типи роботiв, сенсори, актуатори;



- кOнтролери та програмування роботiв: основи програмування роботiв,
контролери;

- керування роботами: основи теорii керування роботами, €uIгоритми

руху;
- проектування роботiв: компоненти роботiв, проектування руху та

задач.
9. Метрологiя, стандартизацiя та сертифiкацiя

- основи метрологiТ: вимiрювання, стандарти, точнiсть вимiрювань;
прилади та методи вимiрювань: типи вимiрювальних приладiв,

технiчнi характеристики ;

системи сертифiкацii: процес сертифiкацiТ продукцiТ, мiжнароднi
стандарти;

документацiя та звiтнiсть: стандарти документацii, вимоги до
сертифiкацii.
10. Обчислювальна TexHiKa та мiкропроцесори:

- основи обчислювальноI технiки: apxiTeKrypa комп'ютера, елементи
обчислювальноi технiки;

- мiкропроцесори: принципи роботи, структура, iнтеграцiя в системи;
- прогр амування мiкропроцесорiв : ви coKopiBHeBi мови програмуваншI ;

- мiкроконтролери та ix застосування : програмування мiкроконтролерiв
для управлiнських систем.
1 1. Промисловi мiкроконтролери:

- основи промислових мiкроконтролерiв: характеристика, переваги та
обмеження;

мiкроконтролери в автоматизацii: застосування в автоматичних
системах;

програмування промислових мiкроконтролерiв: вибiр мови
програмування та iHcTpyMeHTiB розробки ;

- iнтерфейси мiкроконтролерiв: комунiкацiйнi порти, пiдключення до
периферii.
12. Теорiя автоматичного управлiння:

осНоВи теорii автоматичного управлiння: визначення, принципи,
системи керування;

- типи систем управлiння: замкнутi та вiдкритi системи, системи з
зворотним зв'язком;

реryлятори: ПIЩ-реryлятори, стабiльнiсть системи, часова
характеристика;

аЛГОРИТМИ Управлiння: алгоритми оптимiзацiТ та адаптивного
управлiння.
13. Основи про€ктування мехатронних та робототехнiчних систем:

- ПРОЦеС Та Об'екти технiчного проектування, параметри та моделi
технiчних об'ектiв;

методИ та принципи проектування, системний пiдхiд, органiзацiя
проектування;

- структура та класифiкацiя мехатронних систем; поняття синергетики;



- скJIад та кJIасифiкацiя робототехнiчних систем.
14. Екологiя iнженерii:

основи екологiI: поняття екологii, фактори, що впливають на
екосистеми;

навколишне середовище;

- управлiння екологiчними ризиками: оцiнка ризикiв, методи зменшеннJI
екологiчного впливу;

зеленi технологiТ: використання екологiчно чистих технологiй та
матерiалiв;

екологiчнi стандарти та
сертифiкацiя екологiчних пролуктiв.

сертифiкацiя: мiжнароднi стандарти,

КРИТЕРII ОЦIНЮВАННЯ

Оцiнювання здiйснюеться за 100 бальною шкалою вiд 100 до 200 балiв
або ухваrrюеться рiшення про негативIry оцiнку вступника (<незадовiльно>>).

Кожний BapiaHT TecTiB мiстить 30 завдань, якi розподiпенi за трьома
рiвнями складностi (по 10 завдань кожного рiвня). Складнiсть
екзаменацiйних завдань визначаеться, як правило, кiлькiстю логiчних KpoKiB,
якi повинен виконати абiryрiснт у процесi пошуку вiдповiдi.

1-й piBeHb мiстить 10 завдань мiнiмального рiвня складностi, дJuI
вiдповiдi на якi достатньо орiенryватися в основних поняттях та TepMiHax з

фахових дисциплiн та для визначення результаry роботи про|рами базового

рiвня.
Правильна вiдповiдь на кожне завдання цього рiвня оцiнюеться двома

балами.
2-й piBeHb, який мiстить 10 завдань середнього рiвня складностi,

дозволяс з'ясувати piBeHb знань абiryрiснта щодо поглиблених знань
основних понять та TepMiHiB з фахових дисциплiн та визначення результату
роботи програми середнього рiвня.

Правильна вiдповiдь на кожне завдання цього рiвня оцiнюеться трьома
балами.

З-й piBeHb мiстить 10 завдань пiдвищеноi складностi, вiдповiдь на якi
вимагае володiння абiryрiентом навичками програмування мiкропроцесорних
систем керування на базi локальних засобiв автоматизацii, промислових
логiчних контролерiв та користування сучасними комп'ютерними та
iнформацiйними технологiями для вирiшення професiйних завдань.

Отже, максимЕLльна кiлькiсть балiв, яц абiryрiент може отримати за
правильно виконанi завдання Bcix трьох piBHiB, скJIадае 200 бшriв.

Всryпник допускаеться до участi у конкурсному вiдборi дпя зарЕжуваннrI
на навчання, якщо кiлькiсть отриманих балiв становить бiльше нiж 100 балiв.

У разi HaJIBHocTi в паперовiй роботi бiльше однiеi вiдмiченоi вiдповiдi на
кожне запитання, за це запитання виставляеться нуль балiв (oKpiM випадкiв,
коли одна з вiдмiчених вiдповiдей на запитання закреслена, а iнша зазначена
акуратно та чiтко).



Yci попереднi кроки i мiркування, що приводять до
завдання, абiryрiент викоIтуе на чернетцi. Перевiрка
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вiдповiдi на
цих записiв

екзаменаторами не передбачаеться. Екзаменатори перевiряють лише BipHicTb
закреслених вiдповiдей серед запропонованих на кожне завдання BapiaHTiB А,
Б, В, Г, Д, Е в листi вiдповiдi.
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